EMJ-04/MODBUS elektronicka magnetovaci

Externi taéitka

(vzdalené ovladani) g

4=

RS485

MODBUS
+B+
igwn

. D'D"GND -

L

jednotka s rozhranim MODBUS RTU

emcm_] CoehEshew ] CIL‘WOC"tW

o | RE1 sepne pii

magnetovani
RE2 sepne pri -
odmagnetovani ZJOV AC
¢51@ S2a

M o ooy

aeesneens | sesneensn | A99999999
NN LL TRL TR2

| EMJ-04

Magnetovad jednotka s requlaci

+ 1 aabblaabblc

—

LCAS_T. FRE.  — 4 SET  MMOOAB 1 ABC D | 11 22!

CEHOCHLCEE | OEOOFINN0 | HIRIBRSCC L loesece 5'505560501306.693-0
magnetuj [I?J |

Odmagne':u] [I Propojovaci sbé&rnice magnet

A-A, B-B, C-C, D-D

1. Zakladni parametry

Nap4jeci napéti elektronickych obvodi 230V AC, interni pojistka T400mA.

Vstupni napéti pro magnetku v rozsahu od 12V do 55VDC, resp. transformator
s max. sekundarnim napétim naprazdno do 39VAC.

Maximalné magnetky do proudl 4A. Mezi sekundarem napéjecihotrafa a
modulem EMJ-04 (svorky TR1 a TR2) je nezbytna pojistka, max. SA
(doporuceny typ F5A).

Vystup na magnet (svorky 1 a 2) nikde neuzemiiujte ani nijak nepropojujte se
sekundarem trafa. Pfed prvnim zapnutim proméite, zda ma magnet
odpovidajici impedanci , neni poSkozeny a bez svodu.

Rozhrani MODBUS RTU ( 9600bps, 8biti, bez parity, 1stopbit ), podpora
protokolu pro externi zobrazova¢ SMI2 ( broadcast adresace, displej SMI2
kopiruje interni display EMJ-04 ), moZznost fizeni z PLC.

Na fidicim modulu 3 trimry pro nastaveni odmagnetovacich pulsd, tii tlacitka
pro optimalizaci magnetovaci sily a dalSich parametr.

Dva bezpotencidlové/kontaktni vstupy ( M — zapni magnetovani, O — zapni
odmagnetovani ), tlac¢itka — a + vyvedena na svorkovnici.

Dv¢ interni relé ( kontakty 1A / 24V ), prvni sepnuto pfi magnetovani, druhé
pfi odmagnetovani.



Pri aktivnim magnetovani nebo odmagnetovani zbyte¢né neodpojujte magnetku
(opalovani kontaktti velkymi proudy ), magnetovani nevypinejte manualné vypinacem.

Pri potirebé prerusit odmagnetovani stisknéte tlacitko SET
( vystup se ihned vypne ).

2. Nastaveni magnetovaci sily

Na dvoumistném ¢erveném sedmisegmentoveém displeji je zobrazena aktualni
magnetovaci sila v procentech maximalniho vykonu ( rozsah 0 az 99 ). Pfi zamagnetovani
stiskem tlacitka magnetuj je vystupni napéti magnetky regulovéano dle této hodnoty.

Kratkym stiskem tlacitka — ubereme 1% ( po 0 nésleduje 99 — viz rotace povolena ),
podrzenim tlacitka na del$i dobu se zacne po chvili udaj na displeji automaticky
dekrementovat ( snizovat ) a pokud je souc¢asné zamagnetovano, klesd 1 vystupni napéti.

Kratkym stiskem tlac¢itka + piidame 1% ( po 99 nasleduje 0 — viz rotace povolena ),
podrzenim tlacitka na del$i dobu se zacne po chvili udaj na displeji automaticky
inkrementovat ( zvySovat ) a pokud je soucasné zamagnetovano, roste i vystupni napéti.

Posledni nastaveni magnetovaci sily se obnovi po vypadku napajeni.

Ridici jednotka ma 2 paméti pro rychlé piepnuti magnetovaci sily. Funkce je p¥istupna i
pfi magnetovani.

Zapnuti magnetovani je mozné aktivaci externiho vstupu MAGNETUJ ( svorky oznacené
M M ) bud’ sepnutim kontakty ( viz tlacitko magnetuj zobrazené na uvodnim obr.1 ) nebo
bezpotencidlovym kontaktem ( relé, ... ). Po zapmagnetovani sepne relé Rel ( zpétna vazba ).

Zamagnetovat nelze, pokud je nastavena 0 magnetovaci sila nebo je vstupni napéti
transformatoru ( mezi vstupy TR1 a TR2 ) nizsi nez 10V.

2.1. Rychlé prepnuti na magnetovaci silu uloZenou v paméti

Podrzte tlacitko SET a se zpozdénim cca Y4 vtefiny stisknéte kratce tlacitko — ( minus ),
teprve pak ob¢ tlacitka uvolnéte ( tlacitko SET pfi stisku — neuvoliujte ). Na displeji se
zobrazi ulozena magnetovaci sila z paméti 1.

Podrzte tlacitko SET a kratce stisknéte tlacitko + ( plus ) a obé tladitka uvolnéte. Na
displeji se zobrazi uloZzend magnetovaci sila z paméti 2.

POZN: Pokud je zamagnetovano, rovnéz se ihned zméni vystupni napéti podle noveé hodnoty.

Tlacitko SET je nutné drzet pted stiskem — a +, jinak bude zménéna magnetovaci sila — viz 2.
Nastaveni magnetovaci sily.



2.2. UlozZeni do paméti provedeme nasledovné

Podrzte tlacitko SET a se zpozdénim Y4 vtefiny podrzte tlacitko — ( minus ). Obé¢ tlacitka
drzte do okamziku, nez za¢ne na displeji blikat P.1 ( pamét’ 1 ). Nyni je aktudlni hodnota
uloZena do paméti 1.

Podrzte tlacitko SET a se zpozdénim Y4 vtefiny podrzte tlacitko + ( plus ). Obé tlacitka
drzte do okamziku, nez za¢ne na displeji blikat P.2 ( pamét’ 2 ). Nyni je aktudlni hodnota

uloZena do paméti 2.

POZN: Prava desetinna tecka ( za jednotkami % ) sviti pouze pii drZeni tlacitka SET.

3. Nastaveni maximalni amplitudy demagnetizac¢nich pulsi

Nastaveni maxima odmagnetovacich pulst je mozné jak v klidovém rezimu, tak pii
zapnutém magnetovani. Pi1 aktivnim odmagnetovani neni funkce ptistupna.

Postup nastaveni: drzte tlac¢itko SET tak dlouho, dokud se na displeji nezobrazi:

d.X

, kde X je ¢islo v rozsahu 0 az 9 urcujici vychozi amplitudu demagnetizacnich pulst.

Maximum je tedy moZzné nastavit v 10 krocich. Pokud bude nastaveno 9, odmagnetovaci

v v

Stupnice je linearni.

Kratkym stiskem tlacitka - ( minus ) snizime amplitudu o 1.

Kratkym stiskem tlacitka + ( plus ) zvySime amplitudu o 1.

Kratkym stiskem tlacitka SET ukoncime nastaveni amplitudy bez ulozeni a vratime se
zpét do zakladniho rezimu.

UloZeni zmény provedeme podrzenim tlacitka SET , dokud displej nezablika.
Zména je uloZena do EEPROM, nasleduje navrat do zakladniho rezimu.




4. Odmagnetovani, nastaveni parametri demagnetizace

Aktivaci vstupu O O ( tlacitko odmagnetuj viz obr. 1 ) zapne odmagnetovani.

Odmagnetovani je mozné zahajit pouze tehdy, bylo-li pied stisknutim tlacitka
ODMAGNETUJ zamagnetovano ( svitilo-li zlutd LED LDI1 a je sepnuto Rel ), jinak se
odmagnetovani nespusti.

Pti odmagnetovani je sepnuto relé Re2 a sviti cervend LED LD2, displej zobrazuje pribézny
stav. Po ukonceni relé vypne ( LD2 zhasne ) a displej zobrazuje opét magnetovaci silu.

Odmagnetovaci cvkly lze jednak optimalizovat tfemi trimry ( tfemi parametry ) na fidicim
modulu a déle také nastavenim maximalni amplitudy prvniho demagnetiza¢niho pulsu.
Nasledujici pulsy budou vzdy inverzni s postupn€ klesajici amplitudou v absolutni hodnoté.

Zleva: trimr CAS uréuje podet odmagnetovacich cykld, otadenim vpravo ( ve sméru
hodinovych rucicek ) cykly ptidavame.

Prostiedni trimr T. ( timeout ) ... urCuje pauzu mezi odmagnetovacimi pulsy.
Otacenim vpravo timeout piidavame. U silnéjSich magnetek doporucujeme vétsi
timeout.

Trimr FRE ( frekvence ) ... otd€enim vpravo se frekvence pulsti zvySuje ( Sifka pulst
zkracuje ). Odmagnetovani je rychlejsi, ale u magneticky tvrdych materiali méné
ucinné.

POZN: Pro otaceni trimry doporucujeme maly kiiZzovy nebo obycejny Sroubovacek
s plastovou rukojeti. Otaceni musi jit snadno, lehce. Dbejte na to, abyste nestrhli dorazy —
pokud nemate pftili§ cit v ruce, Ize trimry nastavovat s kontrolou natoc¢eni na displeji.
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5. Doplikové funkce — nastavovani trimru s kontrolou na displeji

Optimalizaci odmagnetovacich pulsu lze provadét s kontrolou natoceni trimrti na
displeji, ¢imz se vyhnete strzenim trimra ( dorazi ).

Podrzte tlacitko SET a se zpozdénim Y4 vtefiny podrzte tlacitko — ( minus ) 1 + ( plus ).
VSechna 3 tlacitka drzte tak dlouho, dokud se na levém digitu nezobrazi A. Nyni vSechna 3
tlacitka uvolnéte.

Cislice svitici na pravém digitu uréuje natoceni trimru ¢As v rozsahu 0 az 9.

Kratkym stiskem tlacitka + (_plus ) pfepneme na kontrolu trimru T.
( Timeout — na levém digitu sviti t. ).
Opét 0 az 9 urcuje natoCeni trimru — tentokrat trimru T.

Kratkym stiskem tlacitka SET pfepneme na kontrolu trimru FRE.
( Frekvence — na levém digitu sviti F. ).
0 az 9 urcuje natoceni trimru FRE.

Kratkym stiskem tlacitka — ( minus ) pfepneme zpé€t na kontrolu trimru €As.
( na levém digitu sviti A. ), ¢islo na pravém odpovida nato¢eni trimru CAS.




Podrzenim tlacitka SET ukonéime kontrolu natoceni trimra — tlacitko SET drzime tak
dlouho, dokud se nezobrazi magnetovaci sila.

Kontrola transformatorového napajeni ( napéti mezi vstupy TR1 a TR2)

V rezimu zobrazovani trimru T. podrzte tlac¢itko + na minimaln€ 2 vtefiny — na displeji se
zobrazi velikost napéti na filtra¢nich kondenzatorech ve Voltech.

PodrZenim tlac¢itka - na minimalng 2 vtetiny se vratime zpét do procedury kontroly
natoceni trimrti.

PodrZenim tla¢itka SET ukon¢ime proceduru Voltmetr, pfi¢emz tlacitko SET drzime tak
dlouho, dokud se nezobrazi magnetovaci sila.

SVORKOVNICE - POZN: Vsechny napajeci svorky a vystupy na magnetku jsou zdvojené —
viz popisky svorkovnic, tj. stejné oznacené sousedni pozice galvanicky spojené.

Vstupy LL ( fdze ) a NN ( nula ) jsou upIn€ od elektronického obvodu a regulatoru galvanicky
odd¢lené.

Vstupy TR1 a TR2 ptipojeny na AC vstupy interniho diodového miistku, za nimz nésleduje
filtracni obvod ( elektrolyty ) a samotny regulator. Elektronika a regulator je tudiz se vstupy
TR1 a TR2 galvanicky spojena.

Propojovaci sbérnici pod napétim nerozpojujte a dbejte, aby nebyly vodi¢e zaméneény nebo
zkratovany, jinak hrozi poSkozeni napajeciho zdroje. Musi byt fadné propojeny vSechny 4
vodice propojovaci sbérnice a vzdy stejného rozliSovaciho pismene A-A, B-B, C-C, D-D.



6. Externi zobrazovaci zarizeni SM12

Pro potieby externiho zobrazovani nastavené magnetovaci sily a dalSich dopliujicich
informaci Ize k fidicimu modulu ptipojit dodatecny displej SMI2 pies rozhrani RS485,
protokol MODBUS RTU.

Displej SMI2 je nutné pred ptipojenim nakonfigurovat do rozhrani MODBUS RTU (
nenakonfigurovany zakoupeny zobrazova¢ SMI2 je nastaven do tovarniho nastaveni -

protokol akYtec, fidici modul nepodporuje protokol akYtec ).

Konfiguraéni parametry: 9600bps, 8bitu, Zadna parita, 1stopbit.

Adresace nevyuzita, fidici modul posild data na univerzalni broadcast adresu 0.
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Obr. Propojeni GND { zeleny vodi¢ ) mezi fidicim modulem EMI1-04/MODBUS a napéajecim zdrojem pro zobrazovad SMI2.
GMND na svorkowvnicich Fidiciho modulu jsou vnitFné galvanicky propojena.



