EMJ-03MA magnetovaci jednotka pro manipulatory
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Magnetovaci jednotka pro magnetovaci hiavy manipuistors
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Popis svorek: Wystup na magnet

Trimr

FREKVENEE N (nula), L {faze), 230VAC, rozsah 120 az 265VAC.

Interni AC/DC zdroj pro Fidici logiku.
Doporuéena predifadna pojistka T500mA.

Si'tové napéti je galvanicky oddélené od Fidici logiky,
AC/DC zdroj s izolaéni pevnosti 4kV,

Magnetuj K TR1, TR2, rozsah 12 az 30¥DC nebo 9 aZ 22VAC,
Mapajed vstup pro regulator.
PLC Doporuéena pFediadna pojistka F3.15A,

Odmagnetuj | - Za vstupy TR1 a TRZ je diodovy mistek a filtraéni
kondenzatory, GND za mistkem spojeno s OV,

oY (GND)

(npn vystupy PLC) | IN1, OV, IN2 ... ovladaci vstupy

POZN: OV, téZ GND,101, M1, M2 ... zdvojené svorky, vystup na magnet 24VDC,

1. Popis a zakladni parametry

Magnetovaci jednotka je uréena pro magnetové hlavy manipulatort a zvedacich zatizeni.

UmoZiuje nastavit ptidrznou silu a po vypnuti magnetizace rychle odstranit zbytkovou
magnetizaci, ¢imz je usnadnéno uvolnéni vyrobku od magnetu.

Pro 24V magnety az do proudu 3A.

Svorky A, B, C ... kontakty pomocného relé, zpétna vazba pro PLC, zatizitelnost max.
1A/24VDC, relé typ 1C ( NC, NO), (A=spinaci, B=spole¢ny, C=rozpinaci).

Tlacitkem SET je moZno nastavit fadu parametrti, zvolit funkci pomocného relé (sepnuto pii
magnetovani ¢i pouze pii odmagnetovani, popiipadé po celou dobu pracovniho cyklu).



Vystup na magnet, zdvojené svorky 11 a 22. Magnet pfipojit mezi jednu 1 a jednu 2.

V horni levé ¢asti modulu je trimr pro nastaveni Casu a sily magnetovani, v dolni levé ¢asti
trimr frekvence odmagnetovacich pulst.

Nastaveni sily magnetovani ( SILA MAGNETOVANI = vystupni napéti na magnetu ).
Vyvznam LED kontrolek:

LD1 = €ervena LED sviti pfi demagnetizaci.

LD2 = modra LED sviti pfi nap4jeni fidici logiky ( napajené z 230V AC).

LD3 = ¢ervena LED sviti pfi sepnutém relé.

LD4 = zelena LED sviti pfi napdjeni vykonové ¢asti, napdjeni budici pro magnet.
LDS5 = zluta LED bliké = operacni rezim, trvale sviti v SETUPU — popis nize.

Pri aktivnim magnetovani nebo odmagnetovani zbyte¢né neodpojujte magnetku
(opalovani kontaktti velkymi proudy ), magnetovani nevypinejte manualné vypinacem.
Rychl¢ a Setrné ukonceni magnetovani stiskem SET.

2. Nastaveni magnetovaci sily

Otacenim trimru SILA MAG. doprava ve sméru hodinovych rugicek piidavame vystupni
napéti pro magnet ( svorky 1 a 2 ) az do maxima.

Vystup je aktivni pouze v rezimu MAGNETOVANI. Ota¢enim trimru v klidovém stavu
nebo pii odmagnetovani nema na vystupni napeti zadny vliv. NatoCeni trimru se projevi az pii
nasledném magnetovani.

3. Nastaveni parametrii demagnetizace

Natocenim trimru FREKVENCE doprava ve sméru hodinovych ruci¢ek zvySujeme
rychlost demagnetiza¢nich pulst.

Natoéenim trimru CAS doprava ve sméru hodinovych ru¢idek ptidavame demagnetizaéni
pulsy.

Otaceni trimra v pribéhu demagnetizace nema na probihajici demagnetizaci vliv. Stav
natoc€eni trimrll je zméfen na zacatku demagnetizace.

Demagnetizaci lze spustit pouze po predchozim zamagnetovani.

MODUL:
Zleva: trimr CAS urcuje pocet odmagnetovacich cykll, otacenim vpravo ( ve sméru
hodinovych rucicek ) cykly ptidavame.

Trimr SILA. ( amplituda, sila magnetovani, vykon ) ... ovlivituje vystupni napéti pii
magnetovani a vychozi napéti pro demagnetizacni pulsy. Otacenim vpravo zvySujeme.

Spodni trimr FRE. ( frekvence ) ... otacenim vpravo se frekvence pulsi zvySuje ( Sitka pulst
zkracuje ). Odmagnetovani je rychlejsi, ale mize byt mén¢ G¢inné.

POZN: Pro otaceni trimry doporucujeme maly kiiZovy nebo obyc¢ejny Sroubovacek
s plastovou rukojeti. Otaceni musi jit snadno, lehce. Dbejte na to, abyste nestrhli dorazy
trimrt.



SVORKOVNICE: Vsechny napdjeci svorky a vystupy na magnetku jsou zdvojené — viz
popisky svorkovnic, tj. totozn¢ oznacené sousedni svorky jsou spojené.

Napdjeci vstupy ftidici logiky: vstupy LL ( fdze ) a NN ( nula ) jsou ptfes AC/DC plné€ od
elektronického obvodu a fidiciho bloku galvanicky oddé€lené. 1zolaéni pevnost min. 4kV.

Nap4jeni vykonové €asti je samostatné na vstupech TR1 a TR2 a vstupni napéti miize byt
stfidavého 1 stejnosmérného charakteru. Bezprostfedné za vstupnimi svorkami nasleduje
usmérnovag, filtrace a samotny PWM regulator. Elektronika a regulator je tudiz se vstupy
TR1 a TR2 galvanicky spojena. GND za mustkem je propojena s interni GND a OV vstupt.

Za vystupem regulatoru (plny most) nasleduji LC filtry. Reverzace vystupnich napéti je tudiz

vvvvv

Svorky TR1 a TR2. Nezélezi na polarité€, viz interni usmérnovac.

Vzhledem k napétovym ubytkiim na vstupnim usmérnovaci a dale ztratam na PWM
regulatoru a vystupnich LC filtrech (dle proudového zatiZeni) je pro zajiSténi pozadovaného
vystupniho napéti 24 VDC pii pln€ nastavené magnetovaci sile nutné napajet jednotku
napé€tim cca 0 2.5V vyssi, tj. pro 24VDC magnety je doporu¢ené vstupni napéti min. 26VDC
(plati v pripadé DC zdroju).

Doporucend pojistka mezi napajecim zdrojem a svorkami TR1 a TR2, 3.15A

Doporucend pojistka na sitovém vstupu L. T400mA.

4. Ovladaci vstupy IN1 a IN2 — pripojeni k PL.C

Pokud neni jednotka v rezimu SETUP (viz kap.5), nastavena sila magnetovani vétsi nez 0,
magnetovani zapneme aktivaci vstupu IN1 (spojeni vstupu IN1 s OV, viz obr.1). Pi1 spojeni
mezi IN1 a OV protéka proud cca 3mA (na obr.1 skrze npn tranzistor).

Aktivace magnetovani s hranou, tj. okamzité po sepnuti (reakce na hranu). DelSi sepnuti
nebo spinaci pulsy na vstupu IN1 po zahajeni magnetovani nemaji na funkeci vliv. Jednotka
magnetuje s nastavenou magnetovaci silou, kterou je ota¢enim trimru SILA mozné ménit.

Ukonceni magnetovani ptichodem pulsu na IN2 (sepnuti vstupu IN2 vii¢i OV, viz obr.1).
Jednotka se ihned pfepne do odmagnetovani bez ohledu na Sitku pulsu (reakce na hranu,
spojeni IN2 s OV).

OkamzZité pireruseni magnetovani bez nasledného odmagnetovani je mozné
podrZenim tlacitka SET (drZet min. 2 vtefFiny).

Pokud béhem odmagnetovani, jesté nez je dokonceno, piijde dalsi iniciace k zahajeni
nového magnetovani na vstupu IN1, jsou v zasad¢ 2 moznosti. Bud’ iniciaci ignorovat a po
ukonceni demagnetizace ¢ekat na novy impuls (hranu) nebo zahdjit nové magnetovani.
Chovani jednotky, selekci je mozné provést v nastaveni SETUP, viz kap.5.



5. SETUP - nastaveni funkci a relé (zpétné vazby pro PL.C)

V klidovém rezimu podrzte tlacitko SET, dokud se ¢ervena LD1 nerozsviti a soucasné
modra LD2 nezhasne, zluta LD5 piestane blikat.

Tlac¢itko SET nyni uvolnéte a Zluta LDS5 zacne vtefinové blikat.

Pocet bliknuti Zluté 1.D5 = X parametr funkce.

Po x-tém bliknuti (navoleni dan¢ho parametru) kratce stisknéte SET.
Ihned je novy parametr ulozen do EEPROM, modra LD2 kratce zablika a nasledné

cervena LD1 blikne X-krat, ¢imZ si oveéiime Cislo navoleného parametru. Modul se piepne do
operacniho rezimu (modra LD2 opét sviti, Cervena LD1 zhasne a Zluta LDS5 vtefinové blika).

Tabulka parametru — funkce relé pro zpétnou vazbu s PLC:

.. relé sepne pouze pii magnetovani (zpétna vazba pro PLC, modul magnetuje).

.. relé sepne pouze pii odmagnetovani (probiha demagnetizace, vyrobek nezvedat).
.. relé sepne pii zamagnetovani a vypne az po ukonceni odmagnetovani.

.. relé nikdy nesepne.

.. zékladni inicializace, tovarni nastaveni ( X=1, X=6 a X=13 ).
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Tabulka parametru — funkce vstupu IN1:

X=6 ... impuls na vstupu IN1 béhem demagnetizace zah4ji ihned nové magnetovani.

X=T7 ... impuls na vstupu IN1 béhem demagnetizace je ignorovan, nové magnetovani
bude mozné spustit az s ptichodem dal§iho pulsu po ukoncené demagnetizaci.(jednotka ¢eka
na novou hranu na IN1).

Tabulka parametri — rychlost nabéhu napéti magnetu:

X v rozsahu 8 az 15 udéava rychlost nab¢hu pulst od nejpozvolnéjsich po nejrychlejsi.

X=8 ... nejpomalejsi nabeh demagnetizacnich pulsii a napeti po zamagnetovani.
X=9 ... mén¢ pozvolny, rychlejsi nabéh pulsh a napéti pii zamagnetovani.

X=13... optimalni rychlost ndbéznych/sestupnych hran demagnetizacnich pulsti a napéti
pfi zamagnetovani. Nastaveno pii vyrobé — viz zakladni inicializace.

5{215 ... nejrychlej$i nabéh pulst a napéti pfi magnetovani.

X nad 15 neni mozné nastavit, SETUP bude ukoncéen bez ulozeni.
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