REDIL.25A — omezova¢ zapinacich prouda transformatoru

Parametry:

Modul na DIN listu, napéjeni 230V / 50Hz.

Pro sitové transformatory bez elektronickych piedradniki.
Maximalni zatizeni — transformatory do S000VA

Modul vyhodnocuje sitovy kmitocet a stabilitu, vypadky sité.

Po ptipojeni napajeciho napéti k transformatoru prochazi primarnim vinutim zapinaci
proud, ktery je ovlivnén konstrukci magnetického obvodu, charakterem zatéze, impedanci
napajeciho zdroje a fazi napéti v okamziku ptipnuti. Zapinaci proudy mohou dosahovat
mnohonasobné vysSich hodnot nez jsou hodnoty jmenovité, ¢imz mohou zpiisobovat
problémy jisticich prvkl. Omezit zapinaci proud Ize n€kolika zptsoby, popsané zatizeni
zapind transformator na principu stupniového spoustéce do primarniho vinuti.

Zapinaci proud je odezvou na saturaci magnetick¢ho obvodu jadra transformatoru. Ta
je zplisobena rozdilem magnetického indukéniho toku v okamziku pfipnuti a ustalenym
indukénim tokem.
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Obr. Schéma pfipojeni omezovace zapinacich proudi k transformatoru.

Legenda k obrazku:

Nastavovaci prvky P1 a P2 ( trimry ),

P1 ... citlivost na vypadky sité ( pocet chybéjicich period sité ), maximu natoceni vpravo
odpovida 0.7s, paklize bude vypadek delsi, transformator ( vystup Lout ) odpoji a po vypadku
provede nové piipnuti transformatoru.

P2 ... prodleva stupniového spinace, maximu nato¢enim P2 vpravo odpovida Cas Is.



Popis funkce omezovace zapinacich proudu:

1) Po zapnuti napajeni probiha inicializace, méteni sitového kmitoc¢tu a kontrola stability
sitové frekvence. Zelena LED nalevo od trimru P1 sviti. Transformator neni pfipnut ihned,
ale se zpozdénim po odeznéni pfechodového jevu — ustaleni sepnuti mechanického, resp.
reléového spinace pred omezovatem REDL25A.

2) Po této prodleveé probiha kontrola, zda je transformator pfipojen mezi N a vystup Lout — viz
schéma pripojeni. Pokud bude vystup Lout od transformatoru odpeojen, popiipadé
transformator neni spojen s N ( nulou ), nebude provedeno ptipnuti transformatoru - zelena
LED blika.

V tomto rezimu je mozné upravit casové konstanty natocenim P1 ¢i P2. Rychlost blikdni LED
podle natoceni trimri, kratsi ¢asy = vySsi frekvence blikani, delSi ¢asy = pomalejsi frekvence.

Sttida blikani ( LED sviti = dle stavu P1, LED zhasnuta = pauza dle P2 ).

3) Pokud je transformator k vystupu Lout zapojen, zelena LED zhasne a zahdji se pfipnuti
transformatoru k siti. Jako prvni sepne relé Rel a pfipne transformator k ptedfadniku s NTC
impedanci ( vykonové NTC termistory, jejichz rezistivita se zatizenim klesa ). Zapinaci proud
je omezen postupné klesajici rezistivitou NTC impedance ( zapinaci proud postupné roste ).

Po prodlevé ( ¢as dle natoceni trimru P2 ) sepne relé Re2 ( premosti NTC ptediadnik ), ¢imz
pfipne transformator na plné napajeni. Relé Rel vypne se zpozdénim.

Natocenim P2 Ize upravit zpozdéni sepnuti Re2 vii¢i Rel v mezich od 100 do 1000ms.

4) Relé Re2 zlstane sepnuté do vypadku nebo kolize sité ( ztraty period, citlivost dle P1 ).

POZN: Sepnuté relé Rel (uvnitf modulu vedle Rel sviti cervena LED ),
sepnuté relé Re2 (uvnitt modulu pted Re2 sviti Zluta LED ).

Citlivost na vvpadek, optimalizace trimrem P1

Paklize nastane kolize ( vypadek X period ), relé Re2 vypne a algoritmus ptipnuti bézi od
bodu 1)

Natocenim P1 Ize optimalizovat citlivost na vypadek v mezich od 60ms do 700m:s.
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